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(57) Actuator mechanisme omvattende: 

- een te bewegen element uitgevoerd als een plat plaat-, schijf- of bandvorrnig (ichaam althar>s gedeettelijk 
bestaande uit een transversaal voorgemagnetiseerd materiaal, 

- een magnetisch juk uit magnetiseeibaar materiaal met een elektrische wikkeling en voorzien van eon 
spleet waarvan de breedte groter is dan de dikte van het te bewegen element, 

- geleidingsmiddelen voor het geleiden van het bewegend element door de genoemde spfeet, 

waarbij, indien de genoemde wikkeling met een stroombron wordt verbonden afhankelijk van het resulterend 
magnetisch veld het te bewegen element in of uit de spleet zai bewegen. 
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De uitvinding heeft betrekking op een actuatormechanisme voor het 
doen bewegen van een plaatje, een strip, een band of een schijf, die 
5 althans gedeeltelijk bestaat uit magnet iseerbaar materiaal. 

Bij het transporteren van bijvoorbeeld magneetbanden in bandrecor- 
ders wordt gebruik gemaakt van een kaapstanderas die met een constante 
snelheid wordt aangedreven en waartegen de te bewegen band met behulp 
van een aandrukrol wordt aangedrukt." Dit type aandrijving heeft vaak 

10 last van slipverschi jnselen waardoor de gewenste snelheid niet wordt be- 
reikt en het op de band geregistreerde audiosignaal niet correct wordt 
afgespeeld. Om het (kortstondig) aanhechten van de band aan de kaapstan- 
deras dan wel aan een magnetische kop te voorkomen, wordt een raagneti- 
sche band vaak voorzien van een anti-f rictielaag . Daarmee wordt welis- 

15 waar het aanhechtverschi jnsel voorkomen, maar wordt bovendien in feite 
het slipeffect bevorderd. Verder is het mechanisch contact tussen de 
kaapstanderas en de magneetband de oorzaak van slijtage, in het bijzon- 
der van de dunne magnetische laag, waardoor op den duur de kwaliteit van 
de geregistreerde signalen achteruit gaat en op de lange duur de mag- 

20 neetband zelfs onbruikbaar wordt. 

In veel gevallen is het verder van belang dat de omvang van de aan- 
drijving van een plaatje, een band of schijf klein is. Dat gel.dt bij- 
voorbeeld voor draagbare apparatnur zoals de zogenoemde walkman of disk- 
man. Ook geldt dat als men in standaard apparatuur bijvoorbeeld meerdere 

25 schijf jes boven elkaar- (een st|ack) wil gebruiken. 

De uitvinding heeft nu ten doel aan te geven hoe een plaatje, 
strip, band of schijf, die althans gedeeltelijk bestaat uit magnetiseer- 
baar materiaal, kan worden voortbewogen zonder de nadelen die het mecha- 
nisch contact tussen het te bewegen element en bijvoorbeeld een kaap- 

30 standeras met zich meebrengt terwijl tevens de aandrijving bijzonder 
compact is. 

In overeenstemming met deze doelstelling verschaft de uitvinding nu 
een actuatormechanisme omvattende: 

- een te bewegen element uitgevoerd als een plat plaat-, band- of 
35 schijfvormig lichaam althans gedeeltelijk bestaande uit een transversaal 

voorgemagnetiseerd materiaal, 

- een magnetisch juk uit magnetiseerbaar materiaal met een lagere magne- 
tische coercitiefwaarde dan het voorgemagnetiseerde materiaal, voorzien 



van een elektrische wikkeling en voorzien van een spleet waarvan. de 
breedte groter is dan de dikte van het te bewegen element, 

- geleidingsmiddelen voor het geleiden van het bewegend element door de 
genoemde spleet, 

5 waarbij, indien de genoemde wikkeling met een stroombron wordt verbonden 
afhankelijk van het resulterend magnetisch veld het te bewegen element 
in de spleet zal worden getrokken respect ievelijk uit de spleet zal wor- 
den geduwd. 

Afhankelijk van de mechanisme elgenschappen van het voorgemagneti- 

10 seerde materiaal is het mogelijk dat het te bewegen element geheel be- 
staat uit een transversaal voorgemagnetiseerd materiaal. Anderzijds is 
het natuurlijk ook mogelijk dat het te bewegen element voorzien is van 
een laag uit een transversaal voorgemagnetiseerd materiaal. Een geschikt 
materiaal is bijvoorbeeld bariumf erriet . 

15 Een materiaal met een lagere magnetische coercitief waarde dan het 

voorgemagnetiseerde materiaal, geschikt voor toepassing in het magneti- 
sche juk, is bijvoorbeeld weekijzer. 

Zoals boven al is opgemerkt kan het te bewegen element bestaan uit 
een plaatje. In dat geval kan het plaatje bewegen tussen een positie 

20 waarin althans het transversaal voorgemagnetiseerde materiaal van het 
plaatje zich voor een belangrijk deel binnen de spleet bevindt en een 
positie waarin althans het transversaal voorgemagnetiseerde materiaal 
van het plaatje zich voor een belangrijk doel buiten de spleet bevindt. 
Bij voorkeur zijn de geleidingselementen voorzien van stopelementen 

25 waarmee de beweging van het plaatje van de ene positie naar de andere in 
de betreffende posities wordt begrensd. 

Het te bewegen element kan ook de vorm hebben van een langgerekte 
strip of band worden toegepast . In dat geval heeft het actuatormechanis- 
me volgens de uitvinding het kenmerk, 

30 - dat het mechanisme is voorzien van een aantal jukken waarvan de sple- 
ten op onderling gelijke tussenaf stand zijn gepositioneerd en een door- 
gaande weg vormen, 

- dat het te bewegen element bestaat uit een strip of band die langs de 
genoemde weg kan bewegen waarbij voormagnetisatie van de strip of band 

35 met regelmatige afstanden om en om gepoold is. 

Verder kan het te bewegen element de vorm hebben van een schijf zo- 
als bijvoorbeeld een floppy disk. Bij het aandrijven van magnetische 
schijven, in het bijzonder van transversaal registreerbare magnetische 
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schijven, is het van voordeel om de schijf niet via een centrale as aan 
te drijven maar gebruik te maken van een actuatormechanisme volgens de 
uitvinding waarmee de rand van de schijf wordt voortbewogen . Daartoe 
worden langs de buitenrand van de schijf op regelmatige afstanden magne- 
5 tische jukken van het bovenoraschreven type geplaatst zodanig dat de bui- 
tenrand van de schijf door de spleten van deze jukken loopt. De buiten- 
rand zelf is op regelmatige afstanden transversaal voorgemagnetiseerd, 
afwisselend in de ene richting dan wel in de andere richting. 

De axiale breedte van een juk kan kleiner zijn dan 1 mm. Dit itiaakt 
10 het mpgelijk om binnen de standaard hoogte die over het algemeen voor 
een floppy disk drive beschikbaar is, te weten 12 mm, tenminste 8 twee- 
zijdige beschri jf bare floppy disks aan ta drijven met een gezamenlijke 
opslagcapaciteit van enkele Gigabytes. 

Tot nu toe is er alleen gesproken over vloeiende bewegingen. Er 

15 zijn echter ook toepassingen denkbaar waarbij een stapsgewi jze beweging 
wordt gewenst. In dat geval verdient de voorkeur dat het magnetische juk 
is vervaardigd uit een half hard magnetiseerbaar materiaal. Onder "half 
hard" wordt verstaan dat de kritische veldsterkte van het materiaal 
kleiner is dan de veldsterkte van het transversaal gemagnetiseerde mate- 

20 riaal van het te bewegen element, maar groter dan de veldsterkte die 
door het transversaal voorgemagnetiseerde element opgewekt wordt in het 
magnetiseerbare materiaal van het juk. In dat geval is een korte stroora- 
stoot die een veldsterkte opwekt groter dan de kritische veldsterkte van 
het magnetiseerbare materiaal van het juk maar kleiner dan de kritische 

25 veldsterkte van het transversaal voorgemagnetiseerde materiaal in staat 
om een blijvend magnetisch veld in de ene richting danwel in de andere 
richting op te wekken in de spleet, waardoor het te bewegen element in 
de spleet wordt getrokken danwel uit de spleet wordt gedreven zonder 
terug te keren naar de oorspronkeli jke toestand. 

30 De uitvinding zal in het vclgende nader worden toegelicht aan de 

hand van de bijgaande figuren. 

De figuren la en lb illustreren de principiele werking van een 
actuator volgens de uitvinding. 

Figuur 2 illustreert in meer detail een actuator volgens de uitvin- 

35 ding. 

Figuur 3 toont een uitvoeringsvorm waarbij een plaatje tussen twee 
jukken kan worden bewogen. 

Figuur 4 toont een doorsnede aanzicht van een uitvoeringsvorm waar- 
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bij een schijf door een aantal jukken, waarvan er slechts twee zichtbaar 
zijn, in draaiende beweging wordt gebracht. 

Figuur 5 toont een bovenaanzicht op de uitvoeringsvorm van figuur 
4, waarbij alle jukken zichtbaar zijn. 
5 Figuur 6 toont een uitvoeringsvoorbeeld waarbij een plaatje door de 

spleten van een willekeurig aantal jukken kan worden bewogen. 

Figuur 7 toont een uitvoeringsvoorbeeld waarbij een band door de 
spleten van een willekeurig aantal jukken kan worden bewogen. 

In de figuren 1 a en lb is zeer schematisch een actuator volgens de 
10 uitvinding getoond. Deze actuator otnvat een te bewegen element 10, in 
dit geval uitgevoerd als een plat plaatje, vervaardigd uit een transver- 
saal voorgemagnetiseerd materiaal . In de figuren la en lb is met behulp 
van een aantal pijltjes de inwendige magnetisatierichting in het plaatje 
10 aangegeven. 

IS De actuator omvat verder een magnetisch juk 12 uit een magnetiseer- 

baar materiaal waaromheen een wikkeling 14 i.s aangebracht. De wikkeling 
14 heeft twee aansluitingen 16a en 16b. 

In figuur la is verondersteld dat de geli jkspanning die via de aan- 
sluitklemmen 16a, 16b aan de wikkeling H wordt toegevoerd zodanig is, 

20 dat in het juk 12 een magnetisch veld wordt verkregen waarvan de rich- 
ting met twee pijlen is aangegeven. Deze richting is gelijk aan de rich- 
ting van het magnetisch veld in het plaatje 10 en dit plaatje 10 zal 
derhalve in de luchtspleet in het juk 12 blijven. 

Wordt echter de gel i jkspanning omgepoold, zoals geillustreerd is in 

25 figuur lb, dan zal de richting van de magnetische flux door hej: juk 12 
omkeren. Het gevolg daarvan is dat het plaatje 10, dat nu een tegenge- 
stelde polarisatie heeft, uit de luchtspleet in het juk 12 wordt geduwd. 
In de situatie van figuur 1a is er van uitgegaan dat de lengte van het 
plaatje 10 lets groter is dan de lengte van de spleet in het juk 14 

30 waardoor een deel van het plaatje buiten het juk uitsteekt. Daardoor zal 
het plaatje bij ompolen van de flux naar boven gaan bewegen, waarbij de 
in figuur lb getoonde situatie wordt bereikt. 

j Wordt vervolgens door omschakelen van de gelijkstroom door de wik- 
keling 14 de fluxrichting door het juk 12 weer terug gepoold als getoond 
35 in figuur la, dan wordt het plaatje 10 in de spleet van het juk 12 ge- 
trokken waarbij de in figuur la getoonde situatie weer wordt bereikt. 

Een meer op de praktijk gerichte uitvoeringsvorm van de actuator is 
getoond in figuur 2a. In deze uitvoeringsvorm bestaat het plaatje 10 in 
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feite uit een meerlaagselement , voorzien van twee uitwendige lagen 20a 
en 20b en een inwendige laag 24. De uitwendige lagen 20a en 20b kunnen 
bijvoorbeeld op dezelfde wijze zijn vervaardigd als de magnetische laag 
die zich bevindt op magnetische banden voor registratiedoeleinden . De 
5 binnenste laag 2 4 doet daarbij dienst als drager. Deze drager 24 levert 
voldoende stijfheid op om het plaatje voor de gewenste toepassing te 
kunnen gebruiken, terwijl de buitenste lagen 20a en 20b ervoor dienen om 
het plaatje 10 als geheel de benodigde voormagnetisatie te geven. Het 
zal duidelijk zijn dat de magnetisatie in de beide lagen 20a en 20b de- 

10 zelfde richting moet hebben. 

De actuator in figuur 2a is verder voorzien van een juk 26 waarom- 
heen een spoel 28 is gewikkeld. Deze spoel 28 is voorzien van twee aan- 
sluitklemmen 30a en 30b. Teneinde de beweging van het plaatje 10 te be- 
grenzen is aan de onderzijde binnen het juk 26 en boven de spoel 28 een 

15 aanslagelement 32 aangebracht. Verder is buiten het juk op een geschikte 
plaats een ander aanslagelement 34 aangebracht. De beide aanslagelemen- 
ten 32 en 34 dienen ervoor om de beide uiterste posities, die het plaat- 
je 10 kan innemen, af te bakenen. 

Bij voorkeur zijn er verder nog geleidingsmiddelen aanwezig waarmee 

20 ervoor wordt gezorgd, dat de beweging van het plaatje 10 in en uit de 
spleet zo onbelemmerd mogelijk kan plaatsvinden . Als voorbeeld zijn in 
figuur 2 de relatief dunne plaatjes 36 en 38 uit een stijf, niet magne- 
tiseerbaar en bij voorkeur zo glad mogelijk materiaal aangebracht. Deze 
zorgen ervoor dat het plaatje 10 alleen tussen deze beide wanden 36 en 

25 38 op en neer kan bewegen. In het bijzonder die delen van de plaatjes 36 
en 38 die zich bevinden binnen de spleet in het juk 26 moeten zo dun 
mogelijk worden uitgevoerd om de magnetische samenwerking tussen het juk 
26 en het plaatje 10 niet of althans niet in belangrijke mate te ver- 
slechteren . 

30 Een nadeel van de drielaags constructie van het plaatje in figuur 

2a, nogmaals in detail getekend in figuur 2b, is dat het plaatje een 
neiging tot scheeflopen of kantelen kan vertonen als de dimensionering 
van het plaatje niet in hoge mate symmetrisch is. Dit probleem blijkt 

zich niet of nauwelijks voor te doen bij een drielaags constructie waar- 
35 bij een laag van voorgemagnetiseerd materiaal 20c is opgesloten tussen, 
twee beschermende en verstijvende buitenlagen 24a en 24b als geillus- 
treerd in figuur 2c. 

Afhankelijk van o.a. dimensionering en gebruikte materialen kan de 



voormagnetisatie van het plaatje volgens figuur 2c wel eens te swak 
zijn. In dat geval kan het de voorkeur verdienen gebruik te maken van 
een vierlaags constructie waarbij twee voorgemagnetiseerde lagen 20d en 
20e met overeenstemmende magnetisatierichting tegen elkaar worden ge- 
5 plaatst en deze combinatie aan beide zijden wordt ingesloten door een 
buitenlaag 24c respectieveli jk 24d die dienst doet ter bescherming, ver- 
stijving en geleiding van het samenstel. 

Het zal duidelijk zijn dat ook conf iguraties met meer dan twee 
voorgemagnetiseerde lagen binnen het kader van de uitvinding liggen. 

10 Het toegepaste principe kan ook worden uitgebreid voor het verkrij- 

gen van een grotere bewegingsafstand van het plaatje 10. Een voorbeeld 
daarvan is geillustreerd in figuur 3 waarin een inrichting is getoond 
die gebruik maakt van twee tnagnetische jukken 40 en 42, waarmee een 
plaatje 44 over een grotere af stand kan worden bewogen. Het magnetische 

15 jak '10 is voorzien van een wikkeling 46 met de aansluitklemmen 48a en 
48b en het magnetische juk 42 is voorzien van de wikkeling 50 met de 
aansluitklemmen 52a en 52b. Binnen het magnetische juk 40 bevindt zich 
een aanslagelement 54 en binnen het magnetische juk 42 bevindt zich een 
aanslagelement 56. 

20 De richting van de voormagnetisatie in het plaatje 44 is weer met 

pijltjes aangegeven. Wordt nu verondersteld dat de wikkeling 45 zodanig 
wordt aangesloten op een geli jkspanningsbron dat de magnetische flux 
door het juk 40 de met pijlen aangegeven richting heeft en wordt tege- 
lijkertijd wikkeling 50 van het juk 42 zodanig aangesloten, dat de rich- 

25 ting van de mlignetische flux door het juk 42 de richting heeft zoals 
aangegeven met de pijlen in dit juk 42, dan zal, direct na het aanslui- 
ten van de betreffende wikkelingen, het plaatje 44 uit de spleet van het 
juk 40 weg bewegen naar rechts in figuur 4 ais gevolg van de afstoten 
krachten tussen het plaatje 44 en het juk 40. Na enige tijd zal het 

30 plaatje 44 terecht komen in de invloedssf eer van het juk 42 en door dit 
juk worden aangetrokken . De beweging van links naar rechts eindigt met 
aanslag van het plaatje 4 4 tegen het aanslagelement 56. Het zal duide- 
lijk zijn dat door het ompolen van de spanningsbronnen op de wikkelingen 
46 en 50 een beweging van het plaatje van rechts naar links kan worden 

35 verkregen. Vergelijking met figuur 2a leert dat de afstand waarop het 
plaatje 44 in dit geval kan worden bewogen aanzienlijk groter is. 

In het bovenstaande is nog niets gezegd omtrent het materiaal waar- 
uit de magnetische jukken zijn vervaardigd . Deze jukken kunnen worden 
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vervaardigd uit gewoon transf ormatorblik of een ander geschikt magne- 
tisch materiaal. Dit heeft echter het nadeel dat, zodra de spanning van 
de betreffende bekrachtigingswikkeling verdwijnt, ook de magnetische 
flux verdwijnt en daarmee de positie van het bewegende element, dat wil 
5 zeggen het plaatje 10 in figuur 2a, danwel het plaatje 44 in figuur 3, 
ongedef inieerd wordt. Het verdient derhalve voor een bistabiele positio- 
nering de voorkeur om de jukken te vervaardigen uit een half hard magne- 
tisch materiaal. Half hard wil zeggen dat de kritische veldsterkte klei- 
ner is dan die van het transversaal voorgemagnetiseerde beweegbare ele- 

10 tnent maar groter dan de veldsterkte die door het transversaal voorgemag- 
netiseerde element wordt opgewekt in het magnetiseerbare materiaal van 
het juk. Het gebruik van dergelijke half harde magnetische materialen 
voor het juk brengt het voordeel met zich mee dat de magnetisatie in het 
juk ook na het afschakelen van de stroom door de bekrachtigingsspoel in 

15 stand blijft. Met andere woorden, ook na het wegvallen van de spanning 
bli^ft het beweegbare element, 10 in figuur 2a danwel 44 in figuur 3, in 
een vooraf bepaalde en goed gedef inieerde positie. 

Niet alleen een heen en weer gaande beweging tussen twee jukken is 
mogelijk, ook een doorgaande beweging langs een weg met meerdere jukken 

20 ligt binnen het kader van de uitvi-nding. Een dergelijke uitvoeringsvorm 
is schematisch geillustreerd in de figuren 4 en. 5. 

In figuur 4 wordt het voorgemagnetiseerde materiaal niet in het 
vlak van tokening in respectievel i jk uit een spleet bewogen maar wordt 
het materiaal loodrecht op het vlak van tekening in respectieveli jk uit 

25 een spleet bewogen. |In de figuren 4 en 5 is het beweegbare element uit- 
gevoerd als een schijf 80 die draaibaar is rond een as 82. Verdere de- 
tails van ophanging en geleiding van schijf en as worden niet gegeven 
omdat ze voor de uitvinding niet van belang zijn. Da buitenrand van de 
schijf loopt door de luchtspleten van een aantal jukken 84a. . .84f die in 

30 figuur 5 allemaal schematisch zijn getoond terwijl er in het doorsneden 
aanzicht van figuur 4 slechts twee zichtbaar zijn. Elk juk heeft een 
eigen wikkeling 85a. . .86f waarmee de richting van het magnetisch veld in 
de diverse luchtspleten van de diverse jukken kan worden bestuurd. 

De buitenrand van de schijf 80 is verder voorzien van een voorge- 

35 magnetiseerde laag (dan wel geheel opgebouwd uit voorgemagnetiseerd 
materiaal) met een met regelmaat wisselende polarisatierichting (in 
figuur 4 van boven naar beneden dan wel omgekeerd) . Wordt nu op cycli- 
sche wijze spanning toegevoerd aan de diverse wikkelingen dan zal het 



voor de deskundige duidelijk zijn dat de schijf aan het draaien ge- 

bracht kan worden. Daarbij is zowel de draairichting als ook de draai- 
snelheid regelbaar afhankelijk van de soort van sturing, 
j Alhoewel in figuur 5 zes jukken zijn getoond zal het voor de des- 
5 kundige duidelijk zijn dat dit aantal verschillend kan worden gekozen 
afhankelijk van de eisen die aan de aandrijving verder worden gesteld. 

Ook een doorgaande beweging van een plaatje langs een aantal jukken 
is mogelijk zoals in figuur 6 is geillustreerd . In deze figuur is het 
beweegbare element weer uitgevoerd als een plaatje 60 uit voorgemagneti- 

10 seerd materiaal waarbij de voormagnetisatierichting weer met pijltjes is 
aangegeven. Dit plaatje kan over een langgerekte weg bewegen tussen twee 
geleidingsplaten 62 en 64. Langs de weg is een parallelle reeks van mag- 
netische jukken 65a, 66b, 66c ... 66n aangebracht. Van elk juk is in 
figuur 4 alleen die zijde getoond waarin zich de spleet bevindt waardoor 

15 het beweegbare element 60 telkens wordt getransporteerd . Het plaatje 60 
bevindt zich in de spleet van het juk 66b en beweegt in de richting van 
het juk 66c. Op dit moment zal het juk 66b zodanig gemagnetiseerd zijn, 
dat het plaatje 60 uit de spleet naar rechts wordt gedreven. Het juk 66c 
is zodanig gemagnetiseerd dat dit juk het plaatje 60 aantrekt. Zodra het 

20 plaatje 60 voldoende ver m het :iuk 66 is ingetrokken, zal de magneti- 
satierichting daarvan omkeren . Tegel i j kert i jd wordt de magnetisatie van 
het juk 66d ingesteld op het aantrekken van het plaai::)e. Het plaatje 60 
zal daardoor door het juk 56c bewegen en in de richting van het juk 66d 
gaan. 

25 Het actuatieprincipe kan nog verder worden uitgebreid namelijk tot 

het aandrijven van banden die zijn vervaardigd uit op een geschikte 
wijze voorgemagnetiseerd materiaal . Een voorbeeld daarvan is schematisch 
weergegeven in figuur 7. In figuur 7 is weer een reeks van magnetische 
jukken getoond aangeduid met 76a, 76b, 76c ... 76n. Ook hier zijn weer 

30 geleidingsmiddelen aanwezig in de vorm van twee langgerekte platen 72 en 
74 waartussen een band 70 kan bewegen. De band 70 is vervaardigd uit 
materiaal dat sectiegewijs is voorgemagnetiseerd. Van links naar rechts 
in figuur 7 is allereerst een sectie te zien, waarin de magnetisatie- 
pijltjes omhoog wijzen^ vervolgens een sectie waarin de magnetisatie- 

35 pijltjes omlaag wi^^en, weer een sectie waarin de magnetisatiepi jit jes 
omhoog wijzen, enz. De lengte van elke sectie hangt af van de wijze 
waarop de diverse jukken achtsreenvolgens worden bekrachtigd. Evenals 
bij elektromotoren van het gebrui ke 1 i j ke rotatietype is het mogelijk om 
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n opeenvolgende secties te laten samenwerken met ra achter elkaar ge- 
plaatste jukken, Bij elke combinatie van m sn n kunnsn de diverse jukken 
zodanig worden gestuurd, dat de band in de gewenste bewegingsrichting en 
met de gewenste snelheid wordt voortbewogen . 
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Conclusies 

1. Actuator mechanisme omvattende : 

- een te bewegen element uitgevoerd als een plat plaat-, schijf- of 
5 bandvormig lichaam althans gedeeltelijk bestaande uit een transversaal 

voorgemagnetiseerd materiaal, 

- een magnetisch juk uit magnetiseerbaar materiaal met een elektrische 
wikkeling en voorzien van een spleet waarvan de breedte groter is dan de 
dikte van het te bewegen element, 

10 - geleidingsmiddelen voor het geleiden van het bewegend element door de 
genoemde spleet, 

waarbij, indien de genoemde wikkeling met een stroombron wordt verbonden 
afhankelijk van het resulterend magnetisch veld het te bewegen element 
in of uit de spleet zal bewegen. 
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2. Actuator mechanisme volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat het 
te bewegen element geheel bestaat uit een transversaal voorgemagneti- 
seerd materiaal. 

20 3. Actuator mechanisme volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat het 
te bewegen element voorzien is van tenminste een laag uit een trans- 
versaal voorgemagnetiseerd materiaal. 

4. Actuator mechanisme volgens een der voorgaande conclusies, met het 
25 kenmerk, dat het te bewegen element voorzien is van een getaagde con- 

structie waarbij de buitenste lagen bestaan uit niet magnetiseerbaar 
materiaal en een of meer van de binnenlagen bestaan uit transversaal 
voorgemagnetiseerd materiaal met overeenstemmende magnetisatierichting. 

30 5. Actuator mechanisme volgens een der voorgaande conclusies, met het 
kenmerk, dat het transversaal voorgemagnetiseerde materiaal bestaat uit 
bariumf erriet 

5. Actuator mechanisme volgens een der voorgaande conclusies, met het 
35 kenmerk, dat het magnetische juk is vervaardigd uit een half hard magne- 
tisch materiaal . 

6. Actuator mechanisme volgens een der voorgaande conclusies, met het 
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kenmerk, dat het te bewegen element sen plaatje is dat kan bewegen tus- 
sen een positie waarin althans het transversaal voorgeroagnetiseerde 
materiaal van het plaatje zich voor een belangrijk deel binnen de spleet 
bevindt en een positie waarin althans het transversaal voorgeraagneti- 
5 seerde materiaal van het plaatje zich voor een belangrijk deel buiten de 
spleet bevindt. 

7. Actuator mechanisme voigens conclusie 6, met het kenmerk, dat de 
geleidingselementen zijn voorzien van stopelementen waarmee de beweging 

10 van het plaatje van de ene positie naar de andere in de betreffende 
posities wordt begrensd. 

8. Actuator mechanisme voigens een der conclusies 1-5, met het ken- 
merk, - dat het mechanisme is voorzien van een aantal jukken waarvan de 

15 spleten op onderling gelijke tussenaf stand rijn gepositioneerd en een 
doorgaande weg vormen, 

- dat het te bewegen element bestaat uit een schijf, strip of band die 
langs de genoemde weg kan bewegen waarbij voormagnetisatie van de 
schijf, strip of band met een zekere regelmaat om en om gepoold is. 
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